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Objetivos

O aluno deveré ser capaz de:

Operar com matrizes, calcular a inversa de uma matriz, discutir e resolver sistemas lineares por
escalonamento.

Operar com vetores, calcular os produtos escalar, vetorial e misto, bcm como utilizar suas
interpretacdes geométricas.

Aplicar as no¢des de matrizes e vetores para resolver problemas com retas e planos.

Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

Ementa

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Algebra vetorial. Estudo da reta e do plano. Curvas planas.
Superficies.

Conteudos Programaticos

1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.
1.6.
1.7.
1.8.

1. Matrizes.

Matriz. Definicdo, notacéo, igualdade, tipos.

OperagOes com matrizes: adicdo, multiplicagdo por escalar, multiplicagédo de matrizes.
Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz na forma escalonada.

OperacOes elementares por linhas. Reducéo a forma escalonada.

Determinantes: propriedades e calculo por escalonamento.

Matriz inversa: definicdo e propriedades.

Obtencédo da matriz inversa pelo processo de Jordan.

Classificacdo e resolucdo de sistemas lineares por escalonamento.

2. Algebra vetorial.




2.1. Segmentos de reta orientados equipolentes. Vetores: definicao.
2.2. OperagOes com vetores.

2.2.1. Adicéo, representacdo geométrica e propriedades.

2.2.2. Multiplicagdo por um escalar, representacdo geomeétrica e propriedades.
2.2.3. Subtracéo e representacao geométrica.

2.2.4. Combinacéo linear de vetores, dependéncia linear de vetores.
2.2.5. Produto escalar, propriedades e interpretacdo geométrica.
2.2.6. Norma de um vetor.

2.2.7. Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vetores.
2.2.8. Produto vetorial, propriedades e interpretacdo geométrica.
2.2.9. Produto misto, propriedades e interpretacdo geomeétrica.

3. Estudo da reta e do plano no espaco.

3.1. Sistemas de coordenadas cartesianos.

3.2. Equacéo vetorial da reta.

3.3. Equacdes paramétricas da reta.

3.4. Equag0es simétricas da reta.

3.5. Condicao de paralelismo entre retas.

3.6. Condicéo de ortogonalidade entre retas.

3.7. Condicao de coplanaridade entre retas.

3.8. Angulo entre duas retas.

3.9. Intersec¢do de duas retas.

3.10. Equacéo vetorial do plano.

3.11. EquacBes paramétricas do plano.

3.12. Equacéo geral do plano.

3.13. Vetor normal a um plano.

3.14. Condicéo de paralelismo entre dois planos.
3.15. Condicdo de ortogonalidade entre dois planos.
3.16. Interseccao de planos.

3.17. Angulo entre planos.

3.18. Angulo entre reta e plano.

3.19. Condicdo de paralelismo entre reta e plano.
3.20. Condicéo de ortogonalidade entre reta e plano.
3.21. Interseccao de reta e plano.

3.22. Distancias entre dois pontos, de um ponto a uma reta, entre duas retas, de um ponto a um plano,
entre dois planos, de uma reta a um plano.

4. Conicas, superficies quadricas e cilindricas.
4.1. Conicas.

4.1.1. Circunferéncia.

4.1.2. Parébola.

4.1.3. Elipse.

4.1.4. Hipérbole.

4.2. Superficies quadricas.

4.2.1. Superficie: definicéo.

4.2.2. Esfera.

4.2.3. Elipsoide.

4.2.4. Hiperboloide de uma e duas folhas.
4.2.5. Paraboloide eliptico e hiperbolico.
4.2.6. Superficie conica.

4.3 Superficies cilindricas.




Metodologia

Contetdos apresentados por escrito em quadro de sala de aula com apresentagdes projetadas em alguns topicos.
Pelo Moodle serdo ainda disponibilizados: videoaulas dos contetidos (gravados pelo professor ou acessados via
Web); apresentacdes correlatas as videoaulas; listas de exercicios e sugestdes de leituras em conformidade com o
andamento dos conteddos.

Avaliacédo da Aprendizagem

Seréo realizadas 3 (trés) provas presenciais, P1, P2 e P3, cada uma com duracdo de 2 horas-aula. Os
conteudos programaticos de cada prova sao:

Prova Conteudo

P1 Unidades 1 e 2
P2 Unidades 3

P3 Unidades 4

A data de realizacdo de cada prova sera anunciada com, pelo menos, 10 dias de antedéncia e ficara sempre
proxima ao término dos contetidos previstos. A média M seré calculada na forma:

M = (P1+P2+P3)/4
As frequéncias serdo registradas mediante chamada ou listas de presenca.
Se a frequéncia for suficiente (75%) o aluno estara aprovado se M for maior ou igual a 6,0.

e O aluno estara reprovado se M for menor que 3,0. Se M estiver entre 3,0 e 5,5, 0 mesmo tera direito
a uma prova de recuperacao, se a frequéncia for suficiente.

e A prova de recuperacdo acontecerd na Gltima semana de aula. Ela rendera uma nota Rec (auséncia
na Rec significa Rec = 0) e a média final MF do estudante sera:

MF = (M + Rec)/2

O aluno estara aprovado se MF for maior ou igual a 6,0.
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